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Derivadas



d
dx

(c) = 0

d
dx

(xn) = nxn−1

d
dx

(ex) = ex

d
dx

(ln(x)) =
1
x

d
dx

(sin(x)) = cos(x)

d
dx

(cos(x)) = − sin(x)

d
dx

(tan(x)) = sec2(x)



Integrais
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∫
c dx = cx + C∫
xn dx =

1
n+ 1

xn+1 + C∫
ex dx = ex + C∫
1
x
dx = ln |x|+ C

Notas Rápidas de Matemática para Mecânica e Ondas



∫
sin(x) dx = − cos(x) + C∫
cos(x) dx = sin(x) + C∫
sec2(x) dx = tan(x) + C



Regra de Cramer
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A regra de Cramer é usada para resolver sistemas de equações lineares. Para um
sistema Ax = b, a solução é dada por:

xi =
det(Ai)
det(A)

onde xi é a variável desconhecida, det(Ai) é o determinante da matriz A com a coluna i
substituı́da pelos termos do vetor b, e det(A) é o determinante da matriz A.

Exemplo de um sistema de duas equações lineares e a resolução utilizando o método
de Cramer:

2x − 3y = 5

4x + y = 10
(1)

Para resolver esse sistema usando o método de Cramer, primeiro vamos calcular o
determinante da matriz dos coeficientes principais, denotado como ∆. Neste caso, ∆ é
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dado por:

∆ =

∣∣∣∣∣2 −3
4 1

∣∣∣∣∣ = (2× 1)− (−3× 4) = 2+ 12 = 14 Agora, vamos calcular o determinante

da matriz dos coeficientes x, onde substituı́mos a coluna dos coeficientes de x pelos
termos constantes. Denotamos esse determinante como ∆x . Neste caso, ∆x é dado
por:

∆x =

∣∣∣∣∣ 5 −3
10 1

∣∣∣∣∣ = (5 × 1)− (−3 × 10) = 5 + 30 = 35 Em seguida, vamos calcular o

determinante da matriz dos coeficientes y, onde substituı́mos a coluna dos
coeficientes de y pelos termos constantes. Denotamos esse determinante como ∆y .
Neste caso, ∆y é dado por:

∆y =

∣∣∣∣∣2 5
4 10

∣∣∣∣∣ = (2 × 10)− (5 × 4) = 20 − 20 = 0 Agora, podemos encontrar as

soluções para x e y utilizando as fórmulas:
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x = ∆x
∆ = 35

14 = 2.5
y =

∆y
∆ = 0

14 = 0



Portanto, a solução para o sistema de equações é x = 2.5 e y = 0.

Propriedades dos Logaritmos
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log(ab) = log(a) + log(b)

log
(a
b

)
= log(a)− log(b)

log(an) = n log(a)



Números Complexos
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Um número complexo pode ser expresso na forma retangular como z = a + bi, onde a
e b são números reais e i é a unidade imaginária.

Um número complexo também pode ser expresso na forma polar como
z = r(cos(θ) + i sin(θ)), onde r é o módulo e θ é o argumento.

A fórmula de Euler relaciona os números complexos, trigonometria e exponenciais:

eiθ = cos(θ) + i sin(θ)
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